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Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Student ma podstawowg wiedzg odnosnie automatyki, technologii informatycznych i
1 Wiedza: telekomunikacyjnych, zna podstawy teorii proceséw probabilistycznych, sygnatéw
harmonicznych oraz teorii graféw.

L. . . | Student potrafi zastosowa¢ posiadang wiedze w poznawaniu i rozwigzywaniu problemow
2 UmlejetnOSCI: automatyki.

3 Kompeten cje Student potrafi okresli¢ priorytety wazne przy rozwigzywaniu stawianych przed nim zadan,
spoteczne potrafi efektywnie wspotpracowa¢ w grupie przyjmujgc w niej rézne role.

Cel przedmiotu:

Zrozumienie roli automatyki w transporcie i mechanice oraz poprawie skutecznosci i efektywnosci w zarzgdzaniu ruchem i w
monitorowaniu pojazdow.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. ma uporzgdkowang i podbudowang teoretycznie wiedze ogoéing w zakresie kluczowych zagadnien techniki oraz wiedze
szczegbtowg w zakresie wybranych zagadnien tej dyscypliny inzynierii transportu - [T1A_WO04]

2. ma podstawowg wiedze o cyklu zycia srodkéw transportu, zarébwno sprzetowych jak i programowych, a w szczegdlnosci o
zachodzgcych w nich kluczowych procesach - [T1A_WO06]

3. zna podstawowe techniki, metody oraz narzedzia wykorzystywane w procesie rozwigzywania zadan z zakresu transportu,
gtéwnie o charakterze inzynierskim - [T1A_WO07]

Umiejetnosci:

1. potrafi pozyskiwac informacje z réznych zrédet, w tym z literatury oraz baz danych, zaréwno w jezyku polskim jak i w jezyku
angielskim, wtasciwe je integrowac¢, dokonywac ich interpretac;ji i krytycznej oceny, wycigga¢ wnioski, oraz wyczerpujgco
uzasadnia¢ formutowane przez siebie opinie - [T1A_UO01]

2. potrafi wiasciwie zaplanowa¢ oraz wykonaé eksperymenty, w tym pomiary oraz symulacje komputerowe, dokonac¢
interpretacji uzyskanych rezultatéow, oraz poprawnie wyciggna¢ ptyngce z nich wnioski - [T1A_UO03]

3. potrafi, formutujgc i rozwigzujgc zadania z dziedziny transportu, zastosowa¢ odpowiednio dobrane metody, w tym metody
analityczne, symulacyjne lub eksperymentalne - [T1A_U04]

Kompetencje spoteczne:

1. rozumie, ze w technice wiedza i umiejetnosci bardzo szybko stajg sie przestarzate - [T1A_KO01]

2. ma $wiadomos¢ znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemoéw inzynierskich oraz zna przyktady i rozumie przyczyny
wadliwie dziatajgcych systemow transportu, ktére doprowadzity do powaznych strat finansowych, spotecznych lub tez do

powaznej utraty zdrowia, a nawet zycia - [T1A K02]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Sprawdzian zaliczeniowy

Tresci programowe

1. Definicja sterowania, urzadzenia sterujgcego i sterowania automatycznego,

2. Definicja wartos$ci zadanej, biezgcej i wymuszenia sterujgcego,

3. Definicja regulatora, wielkosci nastawczej i wielkosci sterujacej,

4. Schemat i opis uktadu sterowania otwartego i zamknietego,

5. Uktad regulacji w stanie ustalonym i nieustalonym oraz jakie wnioski z niego wynikaja,

6. Rodzaje, charakterystyki sygnatéw na wejsciu oraz ich réwnania,

7. Transmitancja operatorowa oraz widmowa, wzory oraz przykfad,

8. Istota przeksztatcenia Laplace?a, przyktad dowolnych dwdch przeksztatcen,

9. Rodzaje cztondéw wystepujacych w ukfadzie regulacji automatycznej ze schematem,

10. taczenie cztondw (szeregowe, réwnolegte, ze sprzezeniem zwrotnym) wzory oraz przykfady,
11. Rodzaje elementéw liniowych, funkcje f(t), transmitancje, charakterystyki, oraz przyktady,
12. Charakterystyki czegstotliwosciowe Nyquista oraz Bodego, przyktady na dowolnych cztonach,
13. Badanie wtasnosci statycznych i dynamicznych (charakterystyki statyczne i dynamiczne),
14. Stafa czasowa a okres, sposoby wyznaczania na przyktadzie dowolnego cztonu,

15. Zadania regulatoréw w ukfadzie regulacji automatycznej,

16. Podziat regulatoréw z opisem i przyktadami,

17. Charakterystyka regulatoréw typu P, |, Pl, PD i PID,

18. Uchyb i strefa nieczutosci wybranych regulatorow,

19. Czas catkowania i czas rozniczkowania na przyktadzie wybranych regulatorow,

20. Przebiegi czasowe na wyjsciu dla regulatoréw idealnych i rzeczywistych.

Literatura podstawowa:

1. Zelazny M., Podstawy automatyki, Materiaty pomocnicze do wykfadu

2. Rumatowski K., Podstawy automatyki cz.1, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2004
3. Rumatowski K., Podstawy automatyki cz.2, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2004
4. Urbaniak A., Podstawy automatyki, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2001

Literatura uzupetniajaca:
1. Horla D., Podstawy automatyki, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej 2003
2. Wiak S., Mechatronika cz.2, Wydawnictwo Politechniki £6dzkiej 2010

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Przygotowanie do wyktadu 10
2. Udziat w wyktadzie 30
3. Utrwalenie tresci wykfadu 10
4. Konsultacje do wykfadu 2
5. Przygotowanie do egzaminu 8
6. Udziat w egzaminie 2
7. Przygotowanie do ¢éwiczen 5
8. Udziat w ¢wiczeniach 15
9. Utrwalenie tresci cwiczen 5
10. Konsultacje do ¢wiczen 2
11. Przygotowanie do zaliczenia 4
12. Udziat w zaliczeniu 2
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 53 2
Zajecia o charakterze praktycznym 0 0
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